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Cahier de texte 1STIG1 2006-2007

	Sem.
	TP
	Atelier

	2006
36

jeu 07-09
	Système n°1: Robot

(challenge ARTEC)

TP_robot: moteur CC

1. alimentation en continu

	Vérification des postes informatique et consignes de sécurité.

CAO: PCAD
aide_mémoire_PCAD.doc
saisie schéma structurel: carte "hacheur.sch"

	2006
37

lun 11-09

jeu 14-09
	
	

	2006
38

lun 18-09

jeu 21-09
	Machine à courant continu

(machine_a_courant_continu.doc)

	

	2006
39

lun 25-09

jeu 28-09
	
	

	2006
40

lun 02-10

jeu 05-10
	
	

	2006
41

lun 09-10

jeu 12-10
	
	

	2006
42

lun 16-10

jeu 19-10
	TP_robot: capteur réflectif
	

	2006
43

lun 23-10


	
	

	
	
	

	2006
45

lun 06-11

jeu 09-11


	
	

	2006
46

lun 13-10

jeu 16-11


	
	

	2006
47

lun 20-10

jeu 23-11


	
	

	2006
48

lun 27-10

jeu 30-11


	
	

	2006
49

lun 04-12

jeu 07-12


	
	

	2006
50

lun 11-12

jeu 14-12


	
	

	2006
51

lun 18-12

jeu 21-12


	
	

	
	
	

	2007

2

lun 08-01

jeu 11-01


	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


Cahier de texte 1STIG1 2005-2006

	Sem.
	TP
	Atelier

	2005
36

mar 06-09

sam 10-09
	Consignes de début d'année

Plan de classe, binômes, matériel collectif, matériel individuel (classeur, calculatrice, tournevis, pinces coupantes, pinces plates), portable, notations (TP, DM, oral, DS), sécurité électrique, horaire, absences, retards, utilisation réseau (pw), site "stielec.free.fr"

Système n°1: Horloge

horloge.pdf
TP Systémique 

11 Système
	 Numération
numeration.doc
binaire, base 16, octet, conversion

TP 68HC11: Actions sur les sorties

TP_HC11.doc



Contrôle n° 1 Numération


	2005
37

mar 13-09

sam 17-09
	2 Objet technique

Fonctions logiques combinatoires

(flc.doc)
1. Information logique

  Marge de bruit Entrance Sortance

Exercice(17-09: 1.2.3c)
2. Modèles équivalents (totem-pole uniquement)

3. Opérateurs logiques de base

4. Association d'opérateurs logiques de base

5. Propriétés

6. Analyse d'une fonction logique.

Exercice(20-09: 6.3 ; 8.1 ; 8.2.1


	TP 68HC11: Durée des instructions

TP_HC11.doc


1. Etude expérimentale



	2005
38

mar 20-09

sam 24-09
	7. Synthèse d'une fonction logique
Exercices(24-09: 7.4.1 ;  8.3 ; 8.7.2
TD:8.4 ; 8.6 ; 8.7.2 ; 8.8.1
	2. Calcul des durées  théoriques de TH et TL

3. Temporisation


	2005
39

mar 27-09

sam 01-10
	Contrôle n° 2: Fonctions logiques combinatoires
TP FS43 (afficheur 7 segments)

	TP 68HC11: Test des entrées

TP_HC11.doc




	2005
40

mar 04-10

sam 08-10
	correction TPFS43

TP FS42 (conversion 

BCD(7 segments)
Conversion électrique optique

(conversion électrique optique .doc)


1. Diode électroluminescente

1.1caractéristique de transfert

1.2 modèle équivalent

1.3 caractéristiques technologiques

1.4 commande par interrupteur
Exercice(11-10 : 2.2a) à c)

	Exercices(08-10: test entrées 3.1
68HC11

68HC11.doc
3. Programme



	2005
41

mar 11-10

sam 15-10
	1.5 Commande par une sortie logique (transistor)
2. Afficheur non multiplexé

2.1 structure d'un afficheur 7 segments

2.2 étude d'un exemple 


	Exercice(15-10 4.3c): 
4. Action sur les sorties
6. Test des entrées


	2005
42

mar 18-10

sam 22-10
	Contrôle n° 4: Conversion électrique optique transistor, sorties logiques


	Contrôle n° 3 : 68HC11

	43


	Toussaint
	

	2005
44

sam 05-11
	3. Afficheurs multiplexés: à finir(15-11

TP FS23 (anti- rebond,

résistances de tirage)

	1. Présentation fonctionnelle

2. Mémoires

5. Pile et sous programmes

Système n°2: Triangle

triangle .doc

CAO: PCAD
aide_mémoire_PCAD.doc
1. Schematic (saisie schéma structurel)

1.1 Composants

1.2 Liaisons



	2005
45

mar 08-11

mer 09-11
	fin TP

Bascules

(bascules .doc)

1. Logique combinatoire, logique séquentielle

2. Bascule RS

3. Bascule D transparente 


	TD saisie schéma structurel

	2005
46

mar 15-11

sam 19-11
	4. Bascule D à déclenchement sur front 

5. Bascule JK à déclenchement sur front 

Comptage

(comptage.doc)

1. Utilisation de bascules JK

1.1 Comptage asynchrones binaire

1.2 Comptage asynchrone modulo m

1.3 Comptage synchrone (simulation)

2. Compteurs intégrés

2.2 Etude d'exemples simples

TP FS32 (calcul des minutes)

1. Etude théorique
exercice(19-11: 1.2.1 
	TD saisie schéma structurel
!!!!!!!!!!!!!!! Réseau inutilisable le 19- 11 !!!!!!!!!!!!


	2005
47

mar 22-11

sam 26-11
	exercice bascules RS, bascule D: bac 1998

2. Vérification expérimentale

Contrôle n° 6 : Bascules 26-11

	Contrôle n° 5: Saisie schéma structurel

	2005
48

mar 29-11

sam 03-12
	TP FS31:(calcul des heures)

2.3 Mise en cascade de compteurs (2.3.1 à2.3.3)

2.6 Division de fréquence par n quelconque

-méthode par remise à 0

-utilisation de compteurs programmables


	2. PCB: placement des composants

TD PCB (2h)


	2005
49

mar 06-12

sam 10-12
	Contrôle n° 7: Comptage 06-12

TP FS22 (division de fréquence)

	traçage des pistes
TD PCB (2h)


	2005
50

mar 13-12

sam 17-12
	TP FS23 (sélection signal d'horloge)
	Contrôle n° 8: PCB 17-12
Système n°3: Robot 

(challenge artec) 

TP_robot: capteur réflectif


	51


	Noël
	

	52
	
	

	2006
01

mar 03-01

sam 07-01
	Multiplexage analogique

(multiplexage _analogique .doc)

1. Présentation fonctionnelle

2. Etude d'un exemple

	!!!!!!!!!!!!!!! Réseau inutilisable le 03-01 !!!!!!!!!!!!
TP Capteur réflectif (fin)

 Fabrication
fabrication.doc
* Perçage et distribution des composants (carte triangle)


	2006
02

mar 10-01

sam 14-01
	Contrôle n° 9: Multiplexage+ capteur réflectif+code des couleurs


	Capteur réflectif: synthèse 

* Soudage

	2006
03

mar 17-01

sam 21-01
	TP: FS41 (Inhibition)

	* Soudage (fin)

TP_robot: moteur CC
1. Etude expérimentale d'un moteur à courant continu



	2006
04

mar 24-01

sam 28-01
	Système n°2: Triangle

triangle .pdf



TP: Fonctionnel 

TP: FS41 (captage jour/nuit) 

TP: FS11 (production d'un signal rectangulaire)

(Prérequis: entrée triggerisée et circuit ERC)

1.Etude Théorique 

Contrôle n° 10: Contrôle de synthèse sur l'horloge
	2. Commande d'un moteur à partir d'un sortie logique CMOS, étude théorique



	2006
05

mar 31-01

sam 04-02
	suite TP FS1.1

2. Vérification expérimentale

Astable
(astable.doc) 

1 Présentation fonctionnelle

2. Valeur moyenne d'une grandeur périodique

3. Astable à 555
4. Astable à porte logique triggerisée

exercice : 3.2(07-02
	3. Vérification expérimentale (labdec)

3.1 Commande directe à partir d'une sortie logique

3.2 Utilisation d'un transistor MOS.

3.3 Commande à vitesse variable

	2006
06

mar 07-02

sam 11-02
	correction exercice, 

correction contrôle,

 fin du cours sur les astables


	!!!!!!!!!!!!!!! Réseau inutilisable le 07-02 !!!!!!!!!!!!
TP_robot: Traitement de l'information


	07


	Février
	

	08
	
	

	2006
09

mar 28-02

sam 04-03
	TP: FS1.2  (production d'adresses)
pas de cours mardi 28-02: bac blanc
	réparation des cartes "triangle"

	2006
10

mar 07-03

sam 11-03
	Fonctions Mémorisation

(mémorisation.doc)
TP: FS1.3 (mémorisation  info  commande  lampes)
exercice 11-03  e) et g)
Contrôle n° 11: Astable (11-03-06)
	!!!!!!!!!!!!!!! Réseau inutilisable le 07-03 !!!!!!!!!!!!
Saisie schéma structurel de la carte Robot

	2006
11

mar 14-03

sam 18-03
	Contrôle n° 12: Mémorisation (18-03-06)
	Robot ARTEC

Routage de la carte et test sur boite à contact  

	2006
12

mar 21-03

sam 25-03
	transistor MOS
TP: FP2 (signalisation lumineuse)
1ere partie (montage simplifié)
	Fabrication des cartes (5élèves présents le 21-03)

	2006
13

mar 28-03

sam 01-04
	exercices dirigés : transistor MOS (bac 2002+ calcul de puissance)
	pas de cours le 28-03-2006: grève

Fabrication des cartes (suite)

	2006
14

mar 04-04

sam 08-04
	
Contrôle n° 13
: Transistor MOS (08-04-06)

	aucun élève le 04-04-2006: grève

Fabrication des cartes (suite)

	2006
15

mar 11-04

sam 15-04
	TP: FP2 (signalisation lumineuse)
2eme partie (montage réel)

TP: synthèse FP1 FP2

	Fabrication des cartes (suite)

	16
	Printemps
	

	17
	
	

	2006
18

mar 02-05

sam 06-05
	Contrôle n° 14 : Dissipateur (02-05-06)


	Machine à courant continu
(machine_a_courant_continu.doc)
Robot ARTEC: mise au point

	2006
19

mar 09-05

sam 13-05
	
	Contrôle n° 15: Synthèse Robot ARTEC

(13-05)
programme de révision

	2006
20

mar 16-05

sam 20-05
	Diode, diode zener
TP: FPS32 (détection charge batterie)
Contrôle n° 16: synthèse FP1 FP2
Saisie des  notes : 19-05
	Robot ARTEC: mise au point

	2006
21

sam 27-05
	Conseil: 24-05-2006 10h  à12h grand foyer
Système n°4:Robot

pédagogique (tortue logo) robot.pdf
Monostable
(monostable.doc)

1. Présentation fonctionnelle

2. Monostable à 4538

3. Monostable à 555


	Pas de cours  le mardi 23 : challenge ARTEC

	2006
22

mar 30-05

sam 03-06
	TP: FPS3.10 (génération d'impulsions)

Amplificateur opérationnel
(AOP.doc)

1.AOP supposé parfait

        En régime linéaire
	

	2006
23

mar 06-06

sam 10-06
	
	


Résumé du programme vu en première

Système n°1: Horloge

Système n°2: Triangle (+fabrication des cartes)
Système n°3: Robot (challenge artec)

Système n°4:Robot pédagogique (tortue logo)

Fonctions logiques combinatoires

Conversion électrique optique

Transistor

Bascules

Comptage

Multiplexage analogique

Entrée triggerisée et circuit ERC
Astable

Fonctions Mémorisation

transistor MOS

Diode, diode zener

Monostable

Amplificateur opérationnel (à terminer)

Numération

68HC11 (à terminer)
CAO: PCAD
Fabrication (Triangle)
Machine à courant continu

Reste à voir:

Décodage

Alimentation

Moteur pas à pas

Détection d'enveloppe

CAN CNA

TNG

Registre à décalage

Multiplexeur logique

Liaison série

	           Cahier de texte TSTIG1 2006-2007

	Sem.
	TP
	Atelier

	2006
36

mar 05-09

ven 08-09
	Rappels de physique: 

Loi d'ohm, loi des mailles, loi des nœuds, diviseur de tension, théorème de superposition, théorème de Milleman, théorème de Thevenin.

Amplificateur opérationnel
(AOP.doc)

systèmes associés:

bac 2002 : extraction de pétrole en mer (2002.ppt)

thème 2005: accordeur de guitare

1. AOP supposé parfait

   en régime linéaire

   en régime saturé

 2. AOP réel

exercicepour le 08-09: FS3.5 et FS3.2 à finir
	Vérification des postes informatique et consignes de sécurité.

Système n°1:

accordeur de guitare

(thème 2005) (theme05.pdf)
Travail de préparation 

A partir d’une guitare accordée par le professeur relever à l’oscilloscope numérique

les signaux correspondant aux six cordes (accord MI, LA, RE, SOL, SI, MI) et mesurer la fréquence, la valeur maxi et la valeur moyenne. 

Etude fonctionnelle: 

Préparer (pour le …) un oral de 5mn correspondant à la présentation fonctionnelle du système et de l'objet technique  accordeur (se limiter aux fonctions FP1, FP2, FP3, FP4, FP5 et FP6) jusqu'au 1er degré inclus.

Utiliser pour cela les paragraphes 1, 2 et 6.1 du document (Theme de bac .doc) et le dossier technique 


	2006
37

lun 11-09

mar 12-09

ven 15-09
	Classe entière: TD Monostables  (monostable.ppt)
	

	2006
38

lun 18-09

mar 19-09

ven 22-09
	
	Etude fonctionnelle de FP1,FP2,FP3 de « l’Accordeur de Guitare » :

Repérer, sur chaque schéma structurel, les fonctions secondaires de FP1, FP2, FP3

et identifier les signaux reliant ces fonctions.

Transcrire l’analyse fonctionnelle de second degré en chronogrammes décrivant le

fonctionnement de FP1,FP2 et FP3.



	2006
39

lun 25-09

mar 26-09

ven 29-09
	
	Etude structurelle de FP1,FP2,FP3 de « l’Accordeur de Guitare » :

FP1 :

Caractériser le filtre de FS11 et calculer sa fréquence de coupure.

Calculer R9 pour avoir une amplification maximale d’environ 70.

Donner le rôle de C6.

Tracer ou simuler la réponse en fréquence du gain ou amplification de FP1.



	2006
40

lun 02-10

mar 03-10

ven 06-10
	
	FP2 :

Analyser la documentation technique du MF10, donner son principe de

fonctionnement. Comment les valeurs des composants influent-elles sur les

caractéristiques du filtre.

Calculer les valeurs des gains et facteurs de qualité des filtres.



	2006
41

lun 09-10

mar 10-10

ven 13-10
	
	FP3 :

Calculer la fréquence de coupures des filtres R10-C7 et C8-R12.

Justifier la nécessité de placer le filtre R10-C7.

Etudier le comparateur à seuils, calculer R13 de façon à pouvoir ajuster les seuils à

des valeurs proches de 0.2v.



	2006
42

lun 16-10

mar 17-10

ven 20-10
	
	

	2006
43

lun 23-10

mar 24-10
	
	

	
	
	

	2006
45

lun 06-11

mar 07-11

ven 10-11
	
	

	2006
46

lun 13-10

mar 14-11

ven 17-11
	
	

	2006
47

lun 20-10

mar 21-11

ven 24-11
	
	

	2006
48

lun 27-10

mar 28-11

ven 01-12
	
	

	2006
49

lun 04-12

mar 05-12

ven 08-12
	
	

	2006
50

lun 11-12

mar 12-12

ven 15-12
	
	

	2006
51

lun 18-12

mar 19-12

ven 22-12
	
	

	
	
	

	2007
2

lun 08-01

mar 09-01

ven 12-01
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


Cahier de texte TSTIG1 2005-2006

	

	Sem.
	TP
	Atelier

	2005
36

jeu 08-09
	sécurité électrique

securite_electrique.ppt
Machine à courant continu
(Machine à courant continu.doc )

systèmes associés:

Bac 2003: billetterie de guichet de Métro

"déplacer le  ticket dans un sens puis dans l'autre"

Bac 1993: gravure de circuit imprimé

"commande à vitesse constante"

1. Rappels de physique

2. Principe de fonctionnement

3. Caractéristiques électromécaniques

DM(12-09:bac 1993 Q1.1.1 à Q1.2.3.3.


	Thème:Accordeur de guitare

(theme05.pdf)

Etude fonctionnelle: 

Préparer (pour le 15-09) un oral de 5mn correspondant à la présentation fonctionnelle du système et de l'objet technique  accordeur jusqu'au 1er degré inclus.

Utiliser pour cela les paragraphes 1, 2 et 6 du document (Theme de bac .doc) et les pages 1 à 17 du dossier technique (theme05.pdf)


	2005
37

lun 12-09

jeu 15-09
	correction DM

(révision astable et comptage)
4. Réglage de la vitesse avec un rhéostat

5. Réglage de la vitesse avec un hacheur 
TD: bac 1993 Q1.3.1.1 à Q1.3.2.1.

(révision: 

 transistor bipolaire
transistor MOS)
DM(19-09: bac 2003(billetterie)Q14 àQ20

(révision: 

fonctions logiques combinatoires,

 transistor bipolaire
choix dissipateur)
	      !!!!!!!!!!!!!!! Réseau inutilisable !!!!!!!!!!!!!!!!!



	2005
38

lun 19-09

jeu 22-09
	6. Commande d'un moteur avec deux sens de rotation

correction DM:

darlington 
DM(26-09:bac 1993 Q1.3.3.1 à Q1.4.2.

	Contrôle n° 2: Présentation oral du système et de l'objet technique accordeur

	2005
39

lun 26-09


	Contrôle n° 1: machines à courant continu + révisions (transistors, FLC, astables, comptage)

Décodage
Décodage.doc
systèmes associés:

Bac 1993: gravure de circuit imprimé

Bac  1997: Robot numérique (bras robot.ppt)

Bac 2001: Analyse de la vitesse du son

6.3 Bac 1997


	Etude fonctionnelle approfondie :
Groupe 1 : Etude fonctionnelle de FP1, FP2, FP3 de « l’Accordeur de Guitare » :

Groupe2 : Etude fonctionnelle de FP4 de « l’Accordeur de Guitare » :

Groupe 3 : Etude fonctionnelle de FP6 de « l’Accordeur de Guitare » 

:

Repérer, sur chaque schéma structurel, les fonctions secondaires et caractériser les signaux reliant ces fonctions.

Transcrire l’analyse fonctionnelle de second degré en chronogrammes décrivant le fonctionnement 

	2005
40

lun 03-10

jeu 06-10
	correction contrôle 1

correction DM

6.2 Bac2001

1. Circuit 74LS42

exercice(06-10 :1.3a) et b) ; 2.1 ; 2.2 ; 2.3
2. Circuit 74LS138

3. Définitions

5. Décodage d'adresses

6. Annexes

6.1 Exercices

4. Synthèse de fonctions logiques combinatoires


	Etude structurelle:
(voir dossier technique) Chaque groupe se limitera aux fonctions étudiées précédemment.

	2005
41

lun 10-10

mer 12-10

jeu 13-10
	exercice(10-10 6.1.2 ;  6.1.4ab ;  6.1.5

exercice(12-10  bac 93 Q21 à Q23 

contrôle n°3: Décodage + révision bascules + sorties logiques (13_10)

	

	2005
42

lun 17-10

mer 19-10

jeu 20-10
	Alimentation
(alimentation.doc)
systèmes associés:

Bac 1990: Photocopieuse

Bac 1994: Porte de garage Somfy

Bac 1997: Robot numérique²

1. Etude expérimentale

1.1 Schéma structurel

1.2 Transformateur

1.3 Pont de diodes

1.4 Régulateur

1.5 Condensateur

2. Etude quantitative


	contrôle n°4: Présentation fonctionnelle de degré 2 et étude structurelle qualitative. (8mn)

Utiliser pour cela les paragraphes 3.4 et 6.2 du document (Theme de bac .doc)

	43


	Toussaint
	

	2005
44

jeu 03-11
	exercice:dimensionnement des composants d'une alimentation (5v 0,1A 40°C)
	Validation expérimentale et mise au point.

Etablir une procédure de test permettant de valider le fonctionnement de chaque structure en accord avec la fonction recherchée. Fournir les résultats de vos mesures.

Tracer ou relever en concordance de temps, les oscillogrammes des signaux entrant

et sortant.

(rédiger un compte rendu)(17-11



	2005
45

lun 07-11

jeu 10-11
	contrôle n°5: Alimentation

	

	2005
46

lun 14-11

jeu 17-11
	correction: contrôle 5
CNA
CNA.doc


systèmes associés:

Bac  1998: Moniteur d'hémodialyse (
Bac 1997: Robot numérique (
bac 1990: robot ACMA
4. Etude d'exemples: bac 1998- bac1997 bac1990

1. Présentation fonctionnelle

2. Différents modes de conversion

3. Principales caractéristiques d'un CNA 


	

	2005
47

lun 21-11

jeu 24-11
	vendredi 25-11 17h30 : conseil TSTI S213 

CAN
CAN.doc
systèmes associés:

Bac 2005: Réglage de train avant

Bac 2004:Jauge de mesure de grammage 

Bac 2001 Analyse vitesse du son (
Bac  1992: Attelle de rééducation (
1. Présentation fonctionnelle

TD:bac 1992

bac 2001
	contrôle n°6: oral 8mn validation expérimentale (21-11)
contrôle n°7: Etude structurelle quantitative (24-11)

	2005
48

lun 28-11

jeu 01-12
	lundi 28-11 16h : conseil 1STI S213

TD:bac 2005
contrôle n°8: CNA:01-12

	Programmation:

voir (theme05.pdf), travail de chaque groupe.

3 heures


	2005
49

lun 05-12

jeu 08-12
	2. Différents types de CAN

2.1 Double rampe

2.2 Convertisseur à CNA

2.3 Convertisseur à approximations successives

3. Echantillonnage blocage


	2 heures
contrôle n°9: oral 15mn programmation
Mis en commun des cartes et programme général (début)

	2005
50

lun 12-12

jeu 15-12
	contrôle n°10: CAN:12-12-06

Amplificateur opérationnel 

(révision et suite 1ere)

système associé:

Bac 2001 Analyse vitesse du son (
(AOP.doc)

2. Principales caractéristiques d'un AOP réel

  -Dynamique de sortie
	Mise en commun des cartes et programme général 

Thème: Radio pilotage

(2006_theme_besancon.pdf)

Calendrier du déroulement.


-Du 12/12/05 au 17/12/05 : remise du dossier de présentation aux élèves.
-Du 03/01/06 au 09/01/06 inclus : présentation complète du système et de la grille d’évaluation à l’examen (ne pas distribuer).

-Le jeudi 12/01/06 à 8H00 : évaluation "Etude Complète Système)  (prévoir 1 heure).

-A partir du 10/01/06 : début du travail en groupe. 

*La constitution des groupes et l’attribution d’un sujet sont laissés à l’initiative des professeurs.

*Il convient de conserver les traces de la méthode de construction des groupes. 

-Le contrat de thème est à faire signer par les élèves.
-Le temps de travail doit être en moyenne de 6 heures par semaine.

-Les dossiers doivent être remis au plus tard le 17 mai à midi.

Proposition des élèves pour les groupes (acceptée à l’unanimité) :

G1 : Celle Carton

G1’ : Chauffeton Fourney 

G2 : Bobert Agnelot

G5: Garcia Deschamps

G6 : Chevillard Bergerot



	51


	Noël
	

	52
	
	

	2006
01

jeu 05-01
	
	1. Connaître et comprendre  :

· Les principes de la radiocommande pour modèle réduit, signaux échangés, codage, décodage, émission, réception, actionneurs……..

A réaliser avant le 9/01/2006 (Evaluation par écrit le 12/01/2006).


	2006
02

lun 09-01

jeu 12-01
	correction contrôle

-Tension de décalage

-Courant de polarisation


	Le jeudi 12/01/06 à 8H00 : évaluation "Etude Complète Système)  (prévoir 1 heure).

2. Etude fonctionnelle:

- de votre ensemble (2 groupes) jusqu’au 1er degré inclus.

- Répondre aux questions spécifiques au groupe  relatives à l’étude fonctionnelle

A réaliser avant le 16/01/2006 (Durée de travail estimée : 1 semaines)

	2006
03

lun 16-01


	pas de cours jeudi 19-01 : forum Sup info à VESOUL
	

	2006
04

lun 23-01

jeu 26-01
	Bobine (circuit ERL) (memento.doc)
Moteur pas à pas
(Moteur pas_a_pas.doc )
1. Principe de fonctionnement

2. Moteur hybride

3. Alimentation des enroulements


	Groupe5

pour que les élèves puissent répondre aux questions page 53, il faut leur donner les valeurs RC1=RC2=RC3=RC4 =560ohms et PC1=PC2= 1K . Ces valeurs seront ensuite à recalculer en fonction des manettes en leur possession.

	2006
05

lun 30-01

jeu 02-02
	4. Circuit de roue libre

contrôle n°11:moteur pas à pas 02-02-06


	3. Solutions techniques (matériel).

- Valider une solution structurelle proposée

- Etablir ou modifier ou compléter un schéma structurel

- Choisir des composants …

A réaliser avant le 06/02/2006 (Durée de travail estimée : 3 semaines)



	2006
06

lun 06-02


	pas de cours jeudi 9-02 : forum métier formation: collège Delaunay
	contrôle n°12: 2. et 3. (oral 10mn)
4. Dessiner le schéma structurel avec un logiciel.
A réaliser avant le 12/02/2006 (Durée de travail estimée : 1 semaine)

	07


	Février
	

	08
	
	

	2006
09

lun 27-02

jeu 02-03
	pas de cours: bac blanc
	pas de cours: bac blanc

	2006
10

lun 06-03

jeu 09-03
	
	!!!!!!!!!!!!!!! Réseau inutilisable le 06-03 !!!!!!!!!!!!
deux élèves présents: pas de transports scolaires à cause de la neige

	2006
11

lun 13-03

jeu 16-03
	
	5. Produire les éléments pour la fabrication avec un 
logiciel (typon, implantation, plan de perçage,
A réaliser avant le 19/03/2006 (Durée de travail estimée : 3 semaines)

	2006
12

lun 20-03

jeu 23-03
	
	

	2006
13

lun 27-03

jeu 30-03
	Détection d'enveloppe
(detection_d_enveloppe.doc)

	

	2006
14

lun 03-04

jeu 06-04
	contrôle n°13 Détection d’enveloppe
Registre à décalage

(registre_a_decalage.doc)

	6. Fabriquer et mettre en œuvre
A réaliser avant le 09/04/2006 (Durée de travail estimée : 3 semaines)

	2006
15

lun 10-04

jeu 13-04
	contrôle n°14 Registre à décalage

	TP: PLL

	16
	Printemps
	

	17
	
	

	2006
18

jeu 05-05
	
	

	2006
19

jeu 11-05
	 
	7. Validation de la maquette : conformité au cahier des charges.
- Mesurer, écrire ou modifier un segment de programme….

A réaliser avant le 16/05/2006 (Durée de travail estimée : 3 semaines)
contrôle n°15: 7. (oral 10mn)

présentation du fonctionnement de la maquette 

	2006
20

lun 15-05

jeu 18-05
	Liaison série
(liaison_serie.doc)
Saisie des  notes : 19-05
	Rendre le dossier élaboré au cours de votre étude pour le 17/05/2006 midi au plus tard.

	2006
21

lun 22-05


	Conseil de classe : 24-05-2006 8hà10h grand foyer
	8. Mise en commun de votre ensemble ( 2 groupes )
A réaliser avant le 30/05/2006 (Durée de travail estimée : 2 semaines)

	2006
22

lun 29-05

jeu 1-06
	
	Préparation de l'oral








